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♦ 설치작업 순서도

설치 작업 순서를 정함설치 작업 순서를 정함

설치 작업 중 위험 요
인 파악 및 작업자 교
육

설치 작업 중 위험 요
인 파악 및 작업자 교
육

기초 앵커 설치기초 앵커 설치

텔레스코핑 케이지
설치

텔레스코핑 케이지
설치

베이직 마스트 설치베이직 마스트 설치

- 고소작업시의 주의사항 숙지
- 이동식 유압크레인 안전작업방법 숙지
- 고장력 볼트 체결 방법 숙지

- 기초 하중표 참조

- 필요시 기초보강 실시

- 베이직 마스트와 기초 앵커를 정확히

일렬로 맞춘 후 고정 실시

- 텔레스코핑 사이드 쪽에 설치

-기종별 매뉴얼에 의한 작업 순서검토



♦ 설치작업 순서도

운전실 설치운전실 설치

켓트 헤드 설치켓트 헤드 설치

카운터 지브 설치카운터 지브 설치

메인 지브 설치메인 지브 설치

권상 장치 설치권상 장치 설치

- 운전실 설치 후 메인 전원은 전기판넬 안의

터미널 박스에 접속
- 텔레 스코핑 장치의 유압 시스템에 전원 공급

- 과부하 방지 장치 작동 상태 확인

- 필요시 항공등, 풍속계 등을 설치

- 슬링 위치 확인 후 유압 크레인으로 지브 설치

- 타이바의 연결 상태를 반드시 확인

- 트롤리 장치 및 타이바 등의 조립 설치

- 슬링 위치 확인 (무게 중심 고려)



♦ 설치작업 순서도

카운트 웨이트 설치카운트 웨이트 설치

트롤리 주행용 와이어

로프 설치

트롤리 주행용 와이어

로프 설치

텔레스코핑 작업텔레스코핑 작업

- 카운트 웨이트 중량 확인

- 카운트 웨이트는 웨이트 블록을 뒤쪽에서

앞쪽으로 향해서 배치(반드시 도면 확인후 작업)

- W.R로프 설치 후에는 로프 이탈 방지 장치 설치

- W.R로프 설치 후에는 로프 이탈 방지 장치 설치

- 타워크레인 설치해체 관련재해의 약 50%가

텔레스코핑 작업시의 사고임

권상용 와이어

로프 설치

권상용 와이어

로프 설치



1.타워 크레인의 기초 설치

터파기(예)

가로 7m, 세로 7m, 깊이
1.5m로 기초 부위를 터파
기 한다.

현장 여건상 기초 바닥 고
르기 되메우기를 할 때는
반드시 콤팩터 등으로 지
반 다지기를 하여야 한다.

설치 부위 지반의 지내력
이 현저히 약할 때 적절한
지반 보강공사.



타워크레인은 자립고, 

운전반경에 따라 기초의

크기를 선택

일반적으로 요구되는 지내
력은 20ton/㎡ 이상

부족 시 파일 등으로 보강
공사

기초 파일 보강 (예)



버림 콘크리트 타설

보통 강도210kgf/cm2
의 콘트리트를 약 20cm
두께로 타설.

타설시 타워크레인 기초의
4개 기둥점의 수평 및 타
워크레인 높이 기준점을
정확히 맞춤.

앵커기초의 밀림현상과 부
양현상을 미연에 방지할
수 있도록 말뚝과 타워크
레인 앵커를 용접.



먹매김

버림 콘크리트 타설 후 정

확한 위치에 타워 크레인

을 위하여 타워크레인 설

치 위치를 버림 콘트리트

위에 타워 앵커의 중앙을

표시하고 타워의 각도를

표시한다.



기초 앵커 조립

기초 앵커와 템플레이트를
결합

결합 부분의 밀림현상을 방
지하기 위해 결합 부위 페
인트를 벗겨냄.

기초 앵커와 템플레이트
조립한 것을 H/D 크레인
으로 타워 크레인 설치 위
치에 놓는다.



H/D 크레인으로 타워 크레인

설치 위치에 정확히 놓는다

최종 확인 및 고정 시까지
이동식 크레인으로 정확히 양중



정확한 수평보기 및 높이를 측
정한다.

Level Gauge로 수평을 본 후
앵커 주위에 보조재를 넣고 다
짐 작업

Level측정은 반드시 현장 토목
기사가 확인하는 것이 바람직함

기초 앵커를 버림 콘크리트
의 철근 말뚝에 용접 고정 시
킨다.



접지봉 6개를 삼각 접지로
한다. 

크레인의 구조물 및 기계,
전기장치 등을 낙뢰로 부
터 보호.

반드시 현장담당자가 접지
저항값 등을 확인 해야
한다. 

- 본체접지 2개소

- 전기접지 1개소

- 본체접지 2개소

- 전기접지 1개소



도면에 철근규격, 가공 방법
등을 표기(SD50.BST500
급의 철근사용)

인장철근 및 압축철근 시공
철저

단, 베이스Plate가 있는
앙카는 인장압축 철근생략
(포테인기종 등)



기초 콘크리트를 타설

콘크리트 타설 시 반드시
펌프카 사용.

한 번에 한곳을 집중적으
로 타설 하지 않고 충분한
시간 차로 골고루 돌아가
면서 타설.

바이브레타로 다짐작업 시
주의

거푸집 조립은 콘크리트
타설시 밀림현상이 없도록
조립.



타워크레인 기초앵커 구조에 대한 특성

A Type : 인장 볼트 구조 앵커는 설치 레벨 조정이 가능

• 규격 Shim Plate  준비

B Type : 핀 및 전단 볼트형의 앵커는 조정이 어렵다

핀 구멍 키우는 방법, Fish Plate 재가공 및 용접 등 시공이 어려움

[A Type]

[B Type]



타워크레인 기초앵커 확인 사항
구조 검토서

검사증명서

자분탐상 검사 보고서

제작 증명서

[용접부 결함 검사][자분탐상 검사 보고서]



2.텔레스코핑 케이지 조립 및 설치

조립 방법

① 텔레스코핑 케이지 두 부
분을 Pin으로 체결.

② 텔레스코핑 유압장치(펌
프와 모터), 클라이밍 슈
가 있는 램, 서포트 슈와
플랫폼을 텔레스코핑 케
이지에 설치.

③ 구동 레일 부착.

④ 텔레스코핑 케이지의
Rollor가 자유롭게 구동
하는지 점검하고 장애물
이 있다면 제거.

[베이직 마스트 설치 후]



설치 방법

① 지상에서 조립을 완전히
끝낸 후 유압 크레인을 사
용 한꺼번에 들어올려 베
이직 마스트 위에서 아래
로 설치.

② 텔레스코핑 유압장치가
마스트의 텔레스코핑 케
이지 측면으로 설치 되도
록 할 것.

③ 슈가 흔들리지 않도록 제
동 장치를 제거.

[기초 앵커 최종 수평 레벨 확인]

- 라이닝은 반드시 규격품 사용



베이직 마스트 조립 및 텔레스코핑 케이지 조립



3. 운전실 설치

설치 방법

① 유압 크레인을 사용하여
베이직 마스트에 운전실을
올려 놓은 후 고장력 볼트
로 대각선 방향으로 조립.

② 텔레스코핑 케이지를 운전
실 밑부분에 Pin으로 조립.

③ 선회 플랫폼 전원 터미널
박스에 메인 전원을 연결.

④ 집중 윤활 공급 장치 등을
점검한 후 작동. 



4. 캣 헤드 설치

설치 방법

① 유지 보수용 플랫폼과 수직
사다리를 부착

② 헤드 부분의 카운터 지브쪽
에 카운터지브 가이로드를
설치

③ 헤드 부분의 지브쪽에 연결
바(Tiebar) 연결핀을 설치

④ 과부하방지용 리미트 스위
치가 자유롭게 움직이는지
점검

⑤ 유압 크레인을 사용 타워 헤
드를 들어 운전실 프레임 상
부에 Pin으로 연결



5. 카운터 지브의 설치

설치 방법

① 지브 길이에 따라 카운터
지브의 길이를 맞게 조립

② 폴랫폼과 핸드레일을 부착

③ 카운터 지브 타이바를 조립

④ Sling 와이어로프를 지정 된 권상
용 러그에 고정( 반드시 도면 확인)

⑤ 유압 크레인으로 카운터 지브를 들
어올려 선회 플랫폼에 연결

⑥ 카운터 지브를 수평선 위로 약 2m
가량 들어 올린 후 타이바를 연결

⑦ 타이바에 장력이 걸릴 때 까지 카운
트 지브를 서서히 내림

☞ 카운터 웨이트는 반드시 메인 지브
설치 후 고정



6. 메인 지브의 설치

설치 방법

① 지면에서 메인 지브를 조립
한다(1번지브)

사용할 지브 길이에 맞춰 구
성 요소들을 핀으로 연결

② 1번지브 에 트롤리를 끼워
넣는다

③ 트롤리 와이어 로프를 설치

④ 지브 타이바를 연결하여 지
브 연결 부위에 핀으로 고정

⑤ 연결된 지브의 중심을 맞춰
Sling 로프를 고정

⑥ 유압 크레인으로 지브를 들
어 올려 선회 플랫폼에 연결



⑦ 메인 지브 타이바 설치

⑧ 지브 타이바에 장력이 걸
릴 때까지 지브를 서서히
내림

⑨ 트롤리 장치에 전원 공급
케이블을 연결

⑩ 트롤리 제동장치 제거

⑪ 지브 길이에 맞추어 카운
터 웨이트를 설치

⑫ 권상 와이어 로프를 설치
한 후, 모든 리미트 스위
치 조절·점검

Sling로프길이.지지점 확인Sling로프길이.지지점 확인



메인지브 설치시 유의사항

지브의 반경

-H(높이)

지브의 반경

-H(높이)

지브 Pivot지점보다
위로올라가게 설치
지브 Pivot지점보다
위로올라가게 설치

Sling Point 반드시 확인

참고 : 지브의 반경-H(높이)

40m-2m, 50m-2,5m

60m-3m, 70m-4m가 되어야

앵커플레이트 와 타이바의 조립이 가능하다.



카운터 웨이트 설치

⑬ 카운터 웨이트를 조립한다.

(반드시 도면 확인 후 설치순서 준수)

1번 카운터 웨이트를 제외한 나머지는 메인 지브를 설치한 후 조립1번 카운터 웨이트를 제외한 나머지는 메인 지브를 설치한 후 조립
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7. 권상 와이어 로프 설치

설치방법

메인 지브 끝단에서 권상용 와이어를 웨지형 소켓으로 정
확히 조립하고 클립 1개를 채운다

트롤리는 지브의 가장 내측에 위치하도록 한다



8. 마스트 연장 작업 ( 텔레스코핑 )

설치 방법

1) 텔레스코핑 케이지의 유
압장치가 있는 방향에 카
운터 지브가 위치 하도록
카운트 지브의 방향을 맞
춘다

2) 텔레스코핑 작업 전 연장
할 마스트를 지브 방향으
로 운반



3) 연장 할 마스트를 Hook
에 안전하게 걸어 들어
올림

4) 트롤리를 횡행시켜 텔레
스코핑 케이지의 대차 위
에 마스트를 안전하게
내려 놓음

5) Top Mast와 Slewing 
Support의 연결용 Pin
을 해체

6) 텔레스코핑 케이지 모빌
빔을 Mast Saddle에
건다



7) 카운터 지브와 메인지브의
균형을 유지하기 위하여 마
스트 1개를 들어올린다

8) 텔레스코핑 케이지의 안내
롤러의 간격이 마스트의 4
군데와 일정한 상태가 될 때
까지 트롤리를 이동시켜 전,
후 평형상태의 균형 유지

8번 작업이 완료 되면 크레인은

절대로 선회 작업을 해서는 안됨

8번 작업이 완료 되면 크레인은

절대로 선회 작업을 해서는 안됨



9) 텔레스코핑 유압장치를 작동
시켜서 유압 실린더를 전진

10)유압실린더를 전진 시킨 후
Pawls를 마스트 Saddle에
건다

11) 유압 실린더를 후진 시킨다

12) Top Master와 Slewing 
Support 끝단의 간격이 일정
하게 되면 텔레스코픽 케이지
내에 마스트를 밀어 넣는다.



13) 마스트의 연결부분 간격이
일치되면 유압 실린더를 하강

14)연결 Pin Hole이 일치되면
유압 실린더의 하강을 멈춤

15)마스트 연결 Pin을 체결

16)Top Mast와 Slewing 
Support 연결 Pin을 체결

17)이로써 1개의 마스트 연장
작업이 끝난다.

18)계속하여 마스트 연장 작업
시 16번 작업은 생략한다

타워크레인의 해체 작업은

설치 작업의 역순으로 진행

타워크레인의 해체 작업은

설치 작업의 역순으로 진행



텔레스코핑 케이지의 안내 롤러

위험의 포인트

- 롤러의 간격

- 고정 볼트 핀 연결부

- 마스트를 끼울 높이

위험의 포인트

- 롤러의 간격

- 고정 볼트 핀 연결부

- 마스트를 끼울 높이



텔레스코핑 장치의 기본구조

가이드레일

가이드섹센

유압장치

서포트슈

램

클라이밍슈



텔레스코핑 작업 순서도

1 2

3 4

5 6



텔레스코프 장치 확인사항

Pin 고정 Yoke 방식
- 요크 고정의 hole 변형 여부를 마스트 연장 작업전 확인

- hole 의 변형은 이미 구조의 파손으로 진행되었다고 판단



안전핀

텔레스코핑 작업 중 확인사항

이때 반드시 안전핀으로
마스트상부를 고정하고
타워를 동작한다

이때 반드시 안전핀으로
마스트상부를 고정하고
타워를 동작한다



텔레스코핑 작업 중 확인사항

항상 서포트슈와 램은
클라이밍 브레싱위에
견고히 고정

항상 서포트슈와 램은
클라이밍 브레싱위에
견고히 고정



텔레스코핑 작업 중 확인사항

최상부 마스트가 볼슬루잉
서포트에 고정됐을때
동작해야한다

최상부 마스트가 볼슬루잉
서포트에 고정됐을때
동작해야한다


